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RINGKASAN
Pembuatan karsa cipta ini adalah bertujuan untuk memberikan sebuah informasi yang akurat kepada pengguna jasa parkir. Sistem kerjanya adalah membatasi kapasitas kendaran dengan maksimum 100, setiap kali mobil masuk secara otomatis PLC akan menambahkan ke jumlah total kendaraan, setiap kali mobil keluar maka PLC akan mengurangi nilai total kendaraan secara otomatis. Ketika jumlah kendaraan mencapai nilai 100 maka sinyal indikator tempat parkir akan menyala yang menandakan kapasitas penuh, dan memberi tahu pengemudi lain untuk tidak masuk karena sudah tidak ada tempat lagi.
Target dari program ini adalah lahan parkir yang membutuhkan pembatasan pada jumlah kendaraan yang diparkir, sehingga nanti alat ini akan secara otomatis membatasi banyaknya kendaraan pada lahan parkir tersebut sesuai dengan yang disetingkan.
Metode dari alat ini adalah ketika kendaraan akan masuk otomatis alat ini akan menambah jumlah datanya, dan ketika kendaraan keluar alat ini otomatis mengurangkan datanya. Sehingga ketika mencapai jumlah yang maksimal maka alat ini akan mengeluarkan sebuah tanda bahwa lahan parkir sudah penuh dan kendaraan tidak diperbolehkan masuk kembali






















BAB I 
PENDAHULUAN
1.1. Latar belakang
Sebuah area parkir sangat dibutuhkan terutama pada tempat-tempat publik seperti perkantoran, perhotelan, bandar udara, pusat perbelanjaan (plaza/mall), tempat rekreasi, dll. Terkadang pada area parkir tersebut sering terjadi kekeliruan dari setiap pengguna jasa parkir, yang selalu menganggap area parkir tersebut masih kosong. Anggapan ini terjadi, disebabkan oleh karena kurangnya informasi parkir yang dapat diberikan secara otomatis bagi pengguna jasa parkir tersebut. Persoalan yang sama juga menyebabkan pengguna jasa parkir selalu terjebak dalam lokasi parkir dan harus memutar kembali kendaraan tersebut untuk keluar dan mencari lokasi parkir yang lainnya. Kebanyakan area parkir masih menggunakan sistem konvensional yaitu melalui security atau petugas parkir yang telah ditentukan di lokasi masing-masing area parkir. Jika area parkir memiliki lokasi parkir yang kecil mungkin tidak bermasalah, akan tetapi bagi area parkir yang besar seperti pada lokasi rekreasi, pusat perbelanjaan, bandar udara, perhotelan, dll., untuk area parkir pada tempat-tempat tersebut, tidak dapat hanya dikendalikan oleh petugas parkir saja, karena jumlah kendaraan yang hendak parkir dan keluar sangat banyak dan tidak menentu waktunya. Disamping itu ada juga area parkir yang dirancang memiliki pintu masuk dan pintu keluar yang berbeda lokasi, sehingga proses pemantauan kendaraan yang hendak parkir, jumlah kendaraan yang sementara parkir dan yang keluar sangat sulit dilakukan secara manual. Jika dipantau secara manual dapat membingungkan para petugas, dengan demikian diperlukan suatu informasi parkir secara otomatis, sehingga sangat berguna bagi pengguna jasa parkir tersebut. Sebab dengan informasi tersebut, setiap pengguna jasa parkir akan tahu bahwa area parkir masih kosong atau telah penuh. Riset ini dilakukan dalam bentuk eksperimen dengan menggunakan sebuah PLC (Programmable Logic Controller) dengan kapasitas yang kecil tetapi mampu mengerjakan pekerjaan kontrol otomatis untuk mendeteksi dan melakukan perhitungan-perhitungan yang akurat. PLC itu sendiri adalah merupakan suatu alat kendali yang dapat diprogram sesuai kebutuhan sistim kontrol. Penggunaan PLC dapat mengetahui berapa besar jumlah kendaraan yang telah parkir dan jumlah kendaraan yang masuk maupun yang keluar. Dengan demikian jika alat ini diprogramkan dengan baik, maka PLC dapat digunakan untuk menentukan apakah sebuah area parkir masih kosong atau telah penuh. Berdasarkan hasil perhitungan tersebut sebuah PLC mampu memberikan sebuah informasi yang akurat kepada pengguna jasa parkir.


1.2. Rumusan Masalah

Terkadang pada area parkir sering terjadi kekeliruan dari setiap pengguna jasa parkir, yang selalu menganggap area parkir tersebut masih kosong. Persoalan yang sama juga menyebabkan pengguna jasa parkir selalu terjebak dalam lokasi parkir dan harus memutar kembali kendaraan tersebut untuk keluar dan mencari lokasi parkir yang lainnya dan membingungkan para petugas parkir.


1.3. Tujuan
Tujuan dari kegiatan ini supaya memberikan sebuah informasi yang akurat kepada pengguna jasa parkir.


1.4.  Luaran yang Diharapkan
Dapat digunakan di seluruh tempat parkir di Indonesia yang merupakan hasil karya anak Indonesia

1.5.  Kegunaan Program
Manfaat yang diharapkan dari terlaksanakanya program ini adalah :
a.. Bagi Pemerintah
1. Informasi akan lebih cepat tersampaikan kemasyarakat
2. Menambah pendapatan daerah dari retribusi parkir

b. Bagi Masyarakat 
1. Menambah wawasan ilmu pengetahuan
2. Untuk menentukan apakah sebuah area parkir masih kosong atau telah penuh
 3.   Dapat membantu bagi kelancaran transportasi dipusat-pusat perbelanjaan terutama dalam hal perparkiran kendaraan.

c. Bagi Akademisi
1. Meningkatkan kreatifitas para pelajar
2. Menambah pengalaman dari hal-hal yang baru
























BAB II 
TINJAUAN PUSTAKA
· P L C (Programmable Logic Controller) 
PLC adalah suatu alat pengendali (kontrol) terprogram berbasis mikroprosesor atau mikro-kontroler dengan memanfaatkan memori sebagai tempat pengolahan program dan data, yang bekerja berdasarkan fungsi logika dan mampu melakukan fungsi aritmatika yang relatif kompleks.

· Prinsip kerja PLC 
Pada prinsipnya, sebuah PLC bekerja dengan cara menerima data-data dari peralatan input luar atau "Input Device", seperti yang dijelaskan pada gambar 2. Peralatan input dapat berupa sakelar, tombol tekan, sensor, dan peralatan lainnya. Data-data yang masuk dari peralatan input ini berupa sinyal-sinyal analog. Oleh modul input sinyal-sinyal yang masuk akan diubah menjadi sinyal-sinyal digital. Kemudian, oleh unit pemroses pusat atau "Centrall Processing Unit" (CPU) yang ada didalam PLC ditetapkan di dalam ingatan memorinya. 

Selanjutnya, CPU akan mengambil keputusan-keputusan tersebut akan dipindahkan ke modul output masih dalam bentuk digital. Oleh modul output sinyal-sinyal ini akan diubah kembali menjadi sinyal-sinyal analog. Sinyal-sinyal analog inilah yang nantinya akan menggerakkan peralatan output. 

· Instruksi Dasar Pemograman 
PLC memiliki instruksi-instruksi dasar yang perlu diketahui karena dalam penggambaran ladder instruksi dasar ini selalu digunakan, seperti : LOAD(LD), LOAD NOT (LD NOT), AND-AND NOT, OR-OR NOT, OUTPUT-OUTPUT NOT, END. Selain instruksi-instruksi dasar PLC juga memiliki instruksi gabungan AND LD DAN OR LD. Instruksi gabungan merupakan suatu instruksi yang menggunakan 2 buah instruksi dasar yang menggabungkan 2 blok rangkaian dalam program dengan menggunakan AND LD atau OR LD. 
· Fungsi DIFU(13) dan DIFD(14) 
Intruksi DIFU dan DIFD digunakan untuk meng-ON-kan bit operan hanya satu siklus saja atau dengan kata lain hanya sesaat saja. Instruksi DIFU digunakan untuk meng-ON-kan bit operan sesaat saja (hanya satu siklus) saat terjadi transisi kondisi eksekusi dari OFF ke ON. Sedangkan instruksi DIFD digunakan untuk tujuan yang sama dengan DIFU, hanya saja untuk saat terjadi transisi kondisi eksekusi dari ON ke OFF. 

· Fungsi DIFU/DIFD mempunyai daerah kerja seperti IR (Internal Relai), yaitu antara 00000 – 24615.
Apabila dieksekusi. DIFU (13) akan membandingkan kondisi eksekusi saat ini dengan eksekusi sebelumnya. Jika kondisi eksekusi sebelumnya OFF dan saat ini adalah ON maka, DIFU (13) akan meng ON-kan bit dari operandnya. Kemudian jika kondisi eksekusi sebelumnya adalah ON dan kondisi saat ini adalah entah ON atau OFF. Dengan demikian bit operand tidak akan ON lebih dari satu waktu scan (bit operand akan ON seperti pulsa). 
Dengan eksekusi sebelumnya. Jika kondisi eksekusi sebelumnya ON dan saat ini adalah OFF maka, DIFU(13) akan meng ON-kan bit dari operandnya. Kemudian jika kondisi eksekusi sebelumnya adalah OFF dan kondisi saat ini adalah entah ON atau OFF maka, di DIFD(14) akan meng OFF-kan bit operand atau tetap OFF. Dengan bit operand tidak akan ON lebih lebih dari satu waktu scan (bit operand akan ON seperti pulsa). 

· SR (Spesial Relai) Area 
SR area terdiri dari bendera-bendera dan kontrol bit yang digunakan untuk memonitor operasi PC. Mengakses waktu pulsa dan memberikan tanda kesalahan. SR area dialamatkan untuk jarak dari 247 sampai 255, dialamatkan untuk 247.00 sampai 255.15. Menurut tabel daftar fungsi SR area flag (bendera) dan kontrol bit. Banyak bit ini digambarkan dalam banyak bagian sesuai tabel. Uraian ini mengatur alamat bit. Kecuali yang sistem bitnya adalah sama-sama golongan pertama. Jika tidak mendapatkan cara lain flag (bendera) hilang sampai kondisi sama seperti semula, ketika dinyalakan bit awalnya akan off untuk angka dimulai seperti semula. Kontrol bit yang lain off sampai menyampingkan pemakaian. 

· Perbandingan Data 
Bagian ini menggambarkan perintah yang digunakan untuk membandingkan data. CMP(20) digunakan untuk membandingkan isi untuk dua kata. 
Comprae –CMP(20)
Pembatasan : 
Ketika perbandingan nilai untuk PV dari perhitungan, nilai harus menjadi BCD 
Uraian : 
Ketika kondisi pelaksanaan OFF, CMP(20) tidak terlaksana. Ketika kondisi pelaksanaan ON, CMP(20) memperbandingkan Cp1 dan Cp2 dan output hasil untuk GR, EQ, dan LE bendera (flags) dalam SR. 
Pencegahan :
Menempatkan instruksi yang lain dari CMP(20) dan operasi yang mengakses EQ, LE, dan bendera (flag) GR boleh ditukar status bendera (falg) tertentu untuk diakses sebelum status ingin ditukar.
Bendera (flag) : 
ER : Pengalamatan DM tak langsung adalah tidak asisten (muatan dari DM bukan BCD atau DM yang melebihi tapal batas). 
EQ : ON jika Cp1 sama dengan Sp2 
LE : ON jika Cp 1lebih kecil dari Cp 2 
GR : ON Cp 1 lebih besar dari Cp2. 

· Penghematan menggunakan instruksi CMP(20) 
Berdasarkan contoh yang ditunjuk bagaimana untuk menghemat persamaan / perbandingan hasil dengan segera. Jika muatan dari HR 09 adalah lebih besar dari 010, 002.00 dinyalakan. Jika dua muatan adalah sama, 002.01 dinyalakan jika muatan HR 09 adalah lebih kecil dari 010, 002.02 dinyalakan. Dalam beberapa pemakaian hanya satu dari tiga keluaran yang akan dibutuhkan, membuat penggunaan TR0 tidak dibutuhkan. Dengan tipe program dari 002.00,0201 dan 00202 adalah ditukar hanay ketika CMP tidak terlaksana. 

· Meperoleh Indikasi Selama Waktu Operasi 
Berdasarkan contoh penggunaan TIM, CMP(20), LE flag (255.07) untuk menghasilkan output dalam waktu yang nyata dalam waktu perhitungan. Pengatur waktu dimulai dengan memasang 000.00. ketika 000.00 OFF, TIM 010 dipasang lagi. Dan bagian kedua CMP(20) tidak akan terlaksana. Output 00200 adalah penghasil setelah 100 detik, output 002.01, setelah 200 detik ; output 002.02, 300 detik output, 002.04, setelah 500 detik. 
Struktur percabangan dari diagram sangat penting sehingga menjamin 002.00, 002.01, dan 002.02 sepatutnya terkontroil dalam perhitungan waktu.
Cear Carry – STC(41)

Ketika keadaan pelaksanaan OFF, CLC(41) tidak terlaksana. Ketika keadaan pelaksanaan ON, CLC(41) menghentikan CY (SR 255.04).























BAB III 
METODE PELAKSANAAN
Cara kerja:
1. Sensor S1 pada pintu masuk garasi parkir di set pada IR200.00, bit ini untuk mengeksekusi dua instruksi dalam program, yang pertama  mereset Carry bit CY (Ini diperlukan sebelum perhitungan  lain dilakukan), instruksi kedua untuk menambahkan satu jumlah mobil pada HR00 dan menjumlahkannya lalu hasilnya disimpan dalam HR00. Ruang memory HR (Holding Relay) dipilih untuk menyimpan jumlah kendaran karena ketika supply padam memori didalam HR tidak akan hilang. 

2. Simbol "#" disamping dan instruksi pengurangan mendefinisikan konstant desimal yang sedang ditambahkan atau dikurangkan dari sejumlah mobil yang sudah ada instruksi pengurangan mendefinisikan konstanta desimal yang sedang di tambahkan atau dikurangkan dari sejumlah mobil yang sudah adadi garasi. Kondisi untukmelaksanakan instruksi perbandingan BPT selalu dieksekusi karena bit SR253.13 selalu diset, perbandingan akan dilakukan dalam setiap siklus terlepas apakah mobil telah memasuki atau meninggalkan garasi.

3. Sinyal lampu untuk "garasi penuh" terhubung ke output IR010.00. Kerja lampu dikendalikan oleh EQ (equal) flag di alamat SR255.06 dan GR (greater than) flag di alamat SR255.05. Kedua bit di ORkan (OR logika) dengan output IR010.00 lampu sinyal. Lampu  menyala ketika sejumlah mobila lebih besar dari atau sama dengan 100.







BAB IV 
BIAYA DAN JADWAL KEGIATAN
4.1. Anggran Biaya
	NO.
	JENIS PENGELUARAN
	BIAYA (Rp)

	1.
	Peralatan penunjang
	8.200.000

	2.
	Bahan habis pakai
	3.000.000

	3.
	Perjalanan
	800.000

	4.
	Lain-lain
	80.000

	JUMLAH
	12.080.000



4.2. Jadwal Kegiatan
	No.
	Kegiatan
	Bulan

	
	
	1
	2
	3
	4
	5

	1.
	Persiapan
	
	√
	 √
	
	

	2.
	Survei Kondisi Sekitar Masyarakat
	√
	
	
	
	

	3.
	Pelaksanaan Program Penelitian :
	
	
	
	
	

	
	a. Di lapangan
	√
	√
	
	
	

	
	b. Pencarian alternatif data
	
	√
	
	
	

	
	c. Observasi lahan
	
	√
	√
	
	

	
	d. Penyuluhan 
	
	√
	
	
	

	
	e. Pengolahan dan penanaman lahan
	
	√
	
	
	

	4.
	Evaluasi
	
	
	√
	√
	

	5.
	Penyusunan Laporan 
	
	
	
	√
	

	6.
	Pengadaan
	
	
	
	√
	

	7.
	Laporan Akhir
	
	
	
	
	√
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C. Pemakalah Seminar Ilmiah (Oral Presentation) 
	No.
	Nama Pertemuan Ilmiah / Seminar
	Judul Artikel Ilmiah
	Waktu dan Tempat

	1    
	
	
	

	2   
	
	
	


D.  Penghargaan dalam 10 tahun Terakhir
	No.  
	Jenis Penghargaan
	Institusi Pemberi Penghargaan 
	Tahun  

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	


Semua data yang saya isikan dan tercantum dalam biodata ini adalah benar dan dapat dipertanggungjawabkan secara hukum. Apabila di kemudian hari ternyata dijumpai ketidaksesuaian dengan kenyataan, saya sanggup menerima sanksi.  
Demikian biodata ini saya buat dengan sebenarnya untuk memenuhi salah satu persyaratan dalam pengajuan Hibah Pemantauan Lahan Parkir Mobil dan Motor Otomatis 
						                       Semarang, 7 Juni 2015
							           Pengusul,
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	No.  
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Semua data yang saya isikan dan tercantum dalam biodata ini adalah benar dan dapat dipertanggungjawabkan secara hukum. Apabila di kemudian hari ternyata dijumpai ketidaksesuaian dengan kenyataan, saya sanggup menerima sanksi.  
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F. Pemakalah Seminar Ilmiah (Oral Presentation) 
	No.
	Nama Pertemuan Ilmiah / Seminar
	Judul Artikel Ilmiah
	Waktu dan Tempat

	1    
	
	
	

	2   
	
	
	

	3       

	
	
	


D.  Penghargaan dalam 10 tahun Terakhir
	No.  
	Jenis Penghargaan
	Institusi Pemberi Penghargaan 
	Tahun  

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	


Semua data yang saya isikan dan tercantum dalam biodata ini adalah benar dan dapat dipertanggungjawabkan secara hukum. Apabila di kemudian hari ternyata dijumpai ketidaksesuaian dengan kenyataan, saya sanggup menerima sanksi.  
Demikian biodata ini saya buat dengan sebenarnya untuk memenuhi salah satu persyaratan dalam pengajuan Hibah Pemantauan Lahan Parkir Mobil dan Motor Otomatis 
						                       Semarang, 7 Juni 2015
							           Pengusul
							 

						                (Muhammad Hafizt Akbar)


Lampiran 2. Justiﬁkasi Anggaran Kegiatan
1. Peralatan penunjang
	Material
	Justifikasi
Pemakaian
	Kuantitas
	Harga Satuan (Rp)
	Keterangan

	Sensor
	Bahan
	2
	7.000.000
	

	Kamera SLR
	
	1
	150.000
	

	Kabel
	
	
	50.000
	

	Sewa Laptop
	
	
	1.000.000
	

	SUBTOTAL (Rp)
	8.200.000



2. Bahan Habis Pakai
	Material
	Justifikasi
Pemakaian
	Kuantitas
	Harga Satuan (Rp)
	Keterangan

	Konsumsi
	
	30 x 5 orang x Rp.20.000
	3.000.000
	

	
	
	
	
	

	SUBTOTAL (Rp)
	3.000.000



3. Perjalanan 
	Material
	Justifikasi
Perjalanan
	Kuantitas
	Harga Satuan (Rp)
	Keterangan

	Survei lokasi
	perizinan
	4 x 4 orang
	500.000
	

	Transportasi
	
	
	300.000
	

	
	
	
	
	

	SUBTOTAL (Rp)
	800.000



4. Lain-lain
	Material
	Justifikasi
Pemakaian
	Kuantitas
	Harga Satuan (Rp)
	Keterangan

	Kertas
	
	1 rim
	35.000
	

	Penggaris
	
	1 buah
	1.000
	

	Lem
	
	1 buah
	2.000
	

	Foto kopi
	
	
	12.000
	

	Jilid proposal
	
	
	15.000
	

	Jilid laporan
	
	
	15.000
	

	
	
	
	
	

	SUBTOTAL (Rp)
	80.000





Lampiran 3. Susunan Organisasi Tim Kegiatan
	No
	Nama / NIM
	Program
Studi
	Bidang Ilmu

	1
	Hengky Fransiska
	Pendidikan Kimia
	Kimia

	2
	Yofi Firdan Safri
	Teknik Informatika
	Ilmu Komputer

	3
	Rreza Andhika Kusuma Ardi
	Pendidikan Kimia
	Kimia

	4
	Muhammad Hafizt Akbar
	Teknik Kimia
	Kimia








Lampiran 4. Surat Pernyataan Ketua Kegiatan
	[image: ]
	KEMENTIAN PENDIDIKAN DAN KEBUDAYAAN
UNIVERSITAS NEGERI SEMARANG
Gedung H : Kampus Sekaran - Gunung Pati – Seamarang
Pembantu Rektor Bidang Kemahasiswaan 
Email: pr3@unnes.ac.id Telp/Fax: (024) 8508003



SURAT PERNYATAAN KETUA PENELITI/PELAKSANA
Yang bertanda tangan di bawah ini: 
Nama			: Hengky Fransiska
NIM			: 4301413019
Program Studi   	: Pendidikan Kimia
Fakultas   		: Matematika dan Ilmu Pengetahuan Alam
Dengan ini menyatakan bahwa usulan bidang PKM-KC saya dengan judul:
“Pemantauan Lahan Parkir Mobil dan Motor Otomatis”
yang diusulkan untuk tahun anggaran 2013 bersifat original dan belum pernah dibiayai oleh lembaga atau sumber dana lain. Bilamana di kemudian hari ditemukan ketidaksesuaian dengan pernyataan ini, maka saya bersedia dituntut dan diproses sesuai dengan ketentuan yang berlaku dan mengembalikan  seluruh biaya penelitian yang sudah diterima ke kas negara. 
Demikian pernyataan ini dibuat dengan sesungguhnya dan dengan sebenar-benarnya. 
           Semarang, 7 Juni 2015
Mengetahui,       						  Yang menyatakan, 
Pembantu Rektor Bidang kemahasiswaan,       
                                                                         
			                                       
Dr. Bambang Budi Raharjo, M.Si.				  Hengky Fransiska
[bookmark: _GoBack]NIP. 196012171986011001				              NIM. 4611413009



Lampiran 5. Gambaran Teknologi yang akan Diterapkembangkan. 

Mobil 
masuk

Sensor pintu masuk
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Sensor pintu keluar


S2
Tempat Parkir mobil



Mobil 
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