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RINGKASAN
Kehidupan di dunia ini tidak bisa lepas dengan pakaian, karena pakaian merupakan salah satu kebutuhan pokok bagi setiap umat manusia. Dalam penggunaanya, pakain harus selalu berganti – ganti minimal dalam jangka waktu 1 hari atau mungkin kurang dari 1 hari. Hal itu dikarenakan pakaian setelah digunakan pasti akan kotor. Maka dari itu diperlukan pencucian untuk membersihkan pakaian kotor yang telah dipakai. Dalam proses pencucian memerlukan adanya penjemuran untuk mengeringkan pakaian. Pada umunya proses penjemuran pakaian dilakukan dengan memanfaatkan panas dari cahaya matahari. Proses penjemuran pakain tentu saja dilakukan di luar ruangan agar pakain cepat kering. Namun dalam kondisi tertentu terutama ketika musim hujan sering terjadi kendala dalam proses penjemuran pakain. Sering kali pakain yang sedang dijemur terkena air ketika hujan datang tiba – tiba  dan sedang tidak ada orang di rumah untuk mengangkat jemuran. Hal itu menghambat proses pengeringan pakaian.Untuk menyikapi masalah tersebut diperlukan alat yang secara otomatis bisa mengangkat atau memindahkan jemuran. Alat yang bisa digunakan yaitu jemuran otomatis yang bisa bergerak sendiri dengan memanfaatkan sensor cahaya dan air. Alat ini dikendalikan oleh mikrokontroller AT89S51 dengan menggunakan 2 input yaitu sensor LDR dan sensor air dan mempunyai output motor DC. Kedua saklar yang terpasang pada alat tersebut digunakan untuk menghentikan jemuran atau motor DC yang sedang bekerja denganmengirimkan logika input ke mikrokontroller ketika ujung dari jemuran tersebut mengenai saklar. Tujuan dibuatnya JAMU ROMANTIS yaitu:(1) Perancangan dan pembuatan JAMU ROMANTIS “Jemuran Pakaian Otomatis” sebagai alat untuk mengefektifkan proses penjemuran pakaian. (2)Mengembangkan teknologi JAMU ROMANTIS “Jemuran Pakaian Otomatis” sebagai alat untuk mengefektifkan proses penjemuran pakaian. (3) Menerapkan JAMU ROMANTIS “Jemuran Pakaian Otomatis” kepada masyarakat luas. JAMU ROMANTIS juga sebagai wahana untuk mengaplikasikan keilmuan yang telah diperoleh di bangku perkuliahan dan sebagai sarana untuk mengembangkan kegemaran mahasiswa dalam bidang teknologi instrumentasi dan ilmu terapan. Target dari JAMU ROMANTIS yaitu menjadi produk yang mampu diaplikasikan dan bermanfaat dalam rangka memberikan kemudahan dalam penjemuran pakaian. Waktu yang dibutuhkan untuk pembuatan jamu romantis yaitu 4 bulan. Perancangan dan membuat JAMU ROMANTIS dengan merancang bahan penjemur pakaian kemudian merangkai berbagai sensor dan motor DC untuk membuat jemuran otomatis lalu memasang rangkaian sensor pada jemuran agar tercipta jemuran pakaian otomatis. Setelah semuanya terpasang JAMU ROMANTIS siap diuji.




BAB 1. PENDAHULUAN
1.1 Latar Belakang Masalah
Kehidupan di dunia ini tidak bisa lepas dengan pakaian atau sandang, pakaian atau sandang merupakan salah satu kebutuhan pokok bagi setiap umat manusia. Dalam penggunaanya, pakaian harus selalu berganti – ganti minimal dalam jangka waktu 1 hari atau mungkin kurang dari 1 hari. Hal itu dikarenakan pakaian setelah digunakan pasti akan kotor. Maka dari itu diperlukan pencucian untuk membersihkan pakaian kotor yang telah dipakai, karena tidak mungkin manusia berganti – ganti pakaian setiap hari dengan menggunakan pakaian baru kecuali orang – orang berada. Dalam proses pencucian memerlukan adanya penjemuran untuk mengeringkan pakaian. Pada umunya proses penjemuran pakaian dilakukan dengan memanfaatkan panas dari cahaya matahari. Proses penjemuran pakaian tentu saja dilakukan di luar ruangan agar pakain cepat kering. Namun dalam kondisi tertentu terutama ketika musim hujan sering terjadi kendala dalam proses penjemuran pakaian. Sering kali pakaian yang sedang dijemur terkena air ketika hujan datang tiba – tiba  dan sedang tidak ada orang di rumah untuk mengangkat jemuran ataupun ketika seseorang lupa mengangkat jemuran pada saat sore hari. Kejadian seperti itu akan menghambat proses pengeringan pakaian. Hal tersebut akan sangat terasa merugikan ketika dialami oleh wirausahawan yang bergerak di bidang pencucian pakaian atau laundry yang banyak terdapat di perkotaan dan daerah di sekitar universitas seperti di daerah universitas negeri semarang. Hal tersebut dikatakan merugikan karena pendapatan dari wirausahawan laundry akan menurun akibat proses pengeringan pakaian yang terkendala oleh air hujan.
Untuk menyikapi masalah tersebut diperlukan alat yang secara otomatis bisa mengangkat atau memindahkan jemuran. Alat yang bisa digunakan yaitu JAMU ROMANTIS “Jemuran Pakaian Otomatis” yang bisa bergerak atau bergeser sendiri dengan memanfaatkan sensor cahaya dan sensor air. Alat ini akan merespon kondisi cuaca dan cahaya disekitarnya yang berupa intensitas cahaya dan curah hujan dalam bentuk jemuran pakaian otomatis yang berarti suatu jemuran bekerja secara otomatis untuk bergerak keluar atau masuk. Alat ini dikendalikan oleh mikrokontroller AT89S51 dengan menggunakan 2 input yaitu sensor LDR dan sensor air dan mempunyai output motor DC. Kedua saklar yang terpasang pada alat tersebut digunakan untuk menghentikan jemuran atau motor DC yang sedang bekerja denganmengirimkan logika input ke mikrokontroller ketika ujung dari jemuran tersebut mengenai saklar. Alat ini juga menggunakan beberapa IC yaitu IC AT89S51 untuk memprogram alat supaya alat dapat berjalan dengan baik, IC L293D  untuk menggerakan motor DC, setelah diberikan arus Activator. Dengan memiliki 2 sensor maka akan mempunyai 2 output berupa pergerakan jemuran keluar atau masuk. 
Pembuatan JAMU ROMANTIS “Jemuran Pakaian Otomatis” ditujukan untuk membuat inovasi atau dengan kata lain membantu memudahkan masyarakat dan wirausahawan laundry dalam urusan penjemuran pakaian. Dengan adanya jemuran pakaian otomatis ini, masyarakat akan merasa tenang ketika bepergian dimusim hujan dan meninggalkan jemuran pakaian di rumah. Sehingga tidak akan lagi merasa gelisah karena tidak akan terjadi lagi kasus jemuran pakaian terkena air hujan dan juga tidak akan ada lagi istilah lupa mengangkat jemuran sampai larut malam. Begitu pula dengan wirausahawan laundry, mereka akan dapat memaksimalkan laba mereka ketika menggunakan jemuran pakaian otomatis ini. Karena ketika menggunakan jemuran pakaian otomatis pakaian yang dijemur ketika musim hujan akan lebih terjamin cepat kering dan dapat segera diberikan kepada konsumen. 
	
1.2 Rumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang yang dipaparkan di atas dapat diketahui bahwa untuk mengefektifkan proses penjemuran pakaian tanpa adanya kekhawatiran akan lupa mengangkat jemuran atau jemuran terkena air hujan perlu adanya hal yang kreatif sebagai upaya mengatasi masalh, maka permasalahan yang akan dibahas adalah :
1.	Bagaimana menciptakan JAMU ROMANTIS “Jemuran Pakaian Otomatis” sebagai alat untuk mengefektifkan proses penjemuran pakaian?
2.	Bagaimana cara kerja JAMU ROMANTIS “Jemuran Pakaian Otomatis” sebagai alat untuk  megefektifkan proses penjemuran pakaian?
3.	Bagaimana penerapan JAMU ROMANTIS “Jemuran Pakaian Otomatis” sebagai alat untuk mengefektifkan proses penjemuran pakaian?

1.3 Tujuan
Program kreativitas ini mempunyai tujuan yaitu :
1.	Perancangan dan pembuatan JAMU ROMANTIS “Jemuran Pakaian Otomatis” sebagai alat untuk mengefektifkan proses penjemuran pakaian.
2.	Mengembangkan teknologi JAMU ROMANTIS “Jemuran Pakaian Otomatis” sebagai alat untuk mengefektifkan proses penjemuran pakaian.
3.	Menerapkan JAMU ROMANTIS “Jemuran Pakaian Otomatis” kepada masyarakat luas.

1.4 Luaran Yang Diharapkan
Luaran yang diharapkan dari Program Kreativitas Mahasiswa ini antara lain sebagai berikut:
1.	Terciptanya sebuah JAMU ROMANTIS “Jemuran Pakaian Otomatis” sebagai alat untuk mengefektifkan proses penjemuran pakaian.
2.	Tercipta media yang efektif dalam memperkenalkan alat penjemur pakaian otomatis.
3.	Meningkatknya kreativitas mahasiswa dalam bereksperimen dan menemukan hasil karya yang inovatif dan bermanfaat bagi masyarakat.
4.	Memantapkan jati diri intelektual mahasiswa sebagai cerminan masyarakat ilmiah.

1.5 Manfaat
Kegunaan dari Program Kreativitas Mahasiswa bidang Karsa Cipta (PKM-KC) ini adalah:
1.	Kegunaan ditinjau dari segi Ilmu Pengetahuan dan Teknologi:
a.	Mengembangkan teknologi JAMU ROMANTIS “Jemuran Pakaian Otomatis” sebagai alat untuk mengefektifkan proses penjemuran pakaian.
b.	Membuat dan mengaplikasikan teknologi aplikatif dengan teknologi JAMU ROMANTIS “Jemuran Pakaian Otomatis” sebagai alat untuk mengefektifkan proses penjemuran pakaian.
c.	Merangsang dan mengembangkan kreativitas.
2.	Kegunaan ditinjau dari segi masyarakat
a.	Memberikan rasa nyaman kepada masyarakat akan kekhawatiran terhadap jemurannya saat bepergian terutama saat musim hujan.
b.	Efisiensi waktu akan lebih baik karena pakaian yang dijemur tidak akan terkena air hujan dan tidak mengalami penjemuran berulang.
c.	Pakaian akan lebih awet karena tidak akan berulang – ulang basah terkena air dan sinar matahari, hanya satu kali setelah pencucian.
3.	Sebagaiwahanauntukmengaplikasikankeilmuanyangtelahdiperoleh dibangku	perkuliahan  dan  sebagai  sarana  untuk  mengembangkan kegemaranmahasiswadalambidangteknologi.

BAB 2. TINJAUAN PUSTAKA
2.1 Jemuran Pakaian Otomatis
	Alat penjemur pakaian otomatis merupakan penjemur pakaian yang dapat bergerak keluar masuk sendiri berdasarkan kondisi cahaya dan cuaca lingkungan sekitar. Alat ini dikendalikan oleh mikrokontroller dengan dua sensor yaitu sensor LDR dan sensor air dan mempunyai output motor DC. Alat ini menggunakan beberapa IC seperti IC AT89S51 untuk memprogram alat dan IC L293D untuk menggerakan motor DC. Kedua saklar yang terpasang pada alat tersebut digunakan untuk menghentikan jemuran atau motor DC yang sedang bekerja dengan mengirimkan logika input ke mikrokontroller ketika ujung dari jemuran tersebut telah mengenai saklar.Prinsip kerja alat jemur otomatis ini yaitu menggunakan saklar yang dikendalikan oleh mikrokontroller yang menerima inputan dari dua sensor. Jemuran otomatis itu sendiri dapat berpindah ketika cahaya sudah mulai gelap atau terjadi hujan dan ketika mulai terang.  Ketika cahaya terang jemuran akan bergerak keluar menuju tempat yang bercahaya untuk proses penjemuran,  sebaliknya ketika cahaya mulai gelap atau terjadi hujan maka jemuran akan berpindah secara otomatis ke dalam suatu tempat/ruangan yang telah di sediakan.

2.2 Sensor Cahaya LDR(Light Dependent Resistor)
		LDR (Light Dependent Resistor), ialah jenis resistor yang berubah hambatannya karena pengaruh cahaya. Bila cahaya gelap nilai tahanannya semakin besar, sedangkan bila cahayanya terang nilainya menjadi semakin kecil.LDR (Light Dependent Resistor) adalah jenis resistor yang biasa digunakan sebagai detector cahaya atau pengukur besaran konversi cahaya. Light Dependent Resistor, terdiri dari sebuah cakram semikonduktor yang mempunyai dua buah elektroda pada permukaannya.Resistansi LDR berubah seiring dengan perubahan intensitas cahaya yang mengenainya. Dalam keadaan gelap resistansi LDR sekitar 10 Ω dan dalam keadaan terang sebesar 1 kΩ atau kurang. LDR terbuat dari bahan semikonduktor seperti cadmium sulfide. Dengan bahan ini energi dari cahaya yang jatuh menyebabkan lebih banyak muatan yang dilepas atau arus listrik meningkat. Artinya resistansi bahan telah mengalami penurunan.LDR digunakan untuk mengubah energi cahaya menjadi energi listrik. Berikut cara kerja sensor LDR :
Pada saat gelap atau cahaya redup, bahan dari cakram tersebut menghasilkan elektron bebas dengan jumlah yang relatif kecil. Sehingga hanya ada sedikit elektron untuk mengangkut muatan elektrit. Artinya pada saat cahaya redup, LDR menjadi konduktor yang buruk, atau bisa disebut juga LDR memiliki resistansi yang besar pada saat gelap atau cahaya redup.
	
[image: ]
Gambar 1 : Sensor Cahaya LDR
Sumber : http://ilmuinstrumentasi.blogspot.co.id/2013/03/ldr-light-dependent-resistor.html
2.3 Sensor Air (Sensor Hujan)
Sensor air hujan bisa diaplikasikan menjadi beberapa perangkat yang mungkin akan sangat berguna pada saat musim hujan. Misalnya dibuat menjadi alat jemuran yang akan otomatis menutup pada saat hujan turun. 
[image: ]
Gambar 2 : Rangkaian Sensor Hujan
Sumber : http://xsensor232.blogspot.co.id/2008/11/sensor.html
Berikut ini akan dijelaskan prinsip kerja dari sensor hujan :
Pada rangkaian panel sensor yang ditandai dengan nomor 1, panel ini sebenarnya terpisah dengan board PCB utama begitu pula dengan motor,magnet sensor. Panel sensor hujan ini akan dipasang di area terbuka, dimana air hujan akan mengenai board panel tersebut. panel ini terbuat dari board PCB biasa yang dibuat menjadi sebuah rangkaian seperti yang ada di atas. Untuk menghindari karat karena air hujan sebaiknya tembaga dilapisi oleh timah.
Prinsip kerja dari rangkaian ini adalah, dimana pada saat air hujan mengenai panel sensor, maka akan terjadi proses elektrolisasi oleh air hujan tersebut karena air hujan termasuk kedalam cairan elektrolit yaitu cairan yang dapat menghantarkan arus listrik,meskipun sangat kecil dan proses ini akan menyebabkan keadaan aktif yang akan mengaktifkan relay 9. Dimana pada saat relay 9 aktif motor akan menarik penutup dan setelah penutup ditarik ke pangkal ujung maka motor akan berhenti secara otomatis. Hal ini terjadi karena pada saat penutup berada di pangkal ujung magnet akan mengenai sensor magnet yang ada di pangkal ujung yang kemudian akan mengaktifkan relay 12 sehingga arus yang mengalir ke motor akan terhenti.
Pada saat hujan berhenti dan proses elektrolisasi berhenti, maka keadaan akan menjadi pasif dan relay 9 pun akan kembali pasif sementara relay 12 dalam keadaan aktif, kemudian motor akan menarik penutup ke arah sebaliknya, sehingga menjadi terbuka kembali. Pada saat penutup meninggalkan pangkal ujung magnet yang ada pada penarik akan menjauh dari sensor yang berada di pangkal ujung atau 12 sehingga sensor magnet kembali pasif dan relay 12 pun akan pasif. Pada saat penutup sudah tiba di pangkal awal, maka magnet akan kembali mendekat ke sensor magnet yang ada pada pangkal awal, sehingga relay 11 akan aktif dan motor akan berhenti bergerak.

2.4 MIKROKONTROLER AT89C51
Mikrokontroller adalah mikrokomputer dalam keping tunggal (single chip Microcomputer) yang dapat berdiri sendiri serta memiliki CPU dan dilengkapi dengan memori input output. Mikrokontroller AT89C51 adalah mikrokontroller ATMEL yang kompatibel penuh dengan mikrokontroller keluarga MCS-51, membutuhkan daya yang rendah, memiliki performa yang tinggi dan merupakan mikrokomputer 8 bit yang dilengkapi 4 Kbyte EPROM (Erasable and Programable Read Only Memori) dan 128 byte RAM internal. Program memori dapat diprogram ulang dalam sistem atau dengan menggunakan Program Nonvolately Memory Konvensional.Arsitektur dasar dari mikrokontroller AT89C51 seperti diagram blok berikut ini:
	[image: ]

	
Gambar 3 : Arsitektur Mikrokontroller AT89C51
Sumber : http://www.kajianpustaka.com/2012/10/mikrokontroller-at89c51-arsitektur-dan.html


2.5 MOTOR DC
Motor DC memerlukan suplai tegangan yang searah pada kumparan medan untuk diubah menjadi energi mekanik. Bagian utama motor DC adalah statos dan rotor dimana kumparan medan pada motor dc disebut stator (bagian yang tidak berputar) dan kumparan jangkar disebut rotor (bagian yang berputar). Bentuk motor paling sederhana memiliki kumparan satu lilitan yang bisa berputar bebas di antara kutub-kutub magnet permanen.Catu tegangan dc dari baterai menuju ke lilitan melalui sikat yang menyentuh komutator, dua segmen yang terhubung dengan dua ujung lilitan. Angker dinamo adalah sebutan untuk komponen yang berputar di antara medan magnet.
[image: ]
Gambar 4 : Motor DC Sederhana 
Sumber : http://elektronika-dasar.web.id/teori-elektronika/prinsip-kerja-motor-dc/
Prinsip dasar cara kerja motor DC yaitu jika arus lewat pada suatu konduktor, timbul medan magnet di sekitar konduktor. Arah medan magnet ditentukan oleh arah aliran arus pada konduktor. Medan magnet yang membawa arus mengelilingi konduktor. 
[image: ]
Gambar 5 : Prinsip Kerja Motor DC
Sumber : http://elektronika-dasar.web.id/teori-elektronika/prinsip-kerja-motor-dc
BAB 3. METODE PELAKSANAAN
Dalam pembuatan alat ini dibagi menjadi empat tahapan yaitu :
3.1 Observasi
Ini merupakan tahap awal yang mana dalam tahap ini kita akan mengevaluasi terhadap alat-alat sejenis sudah ada untuk mengambil kesimpulan terhadap kelemahan dan kekurangan yang perlu dibenahi dari alat yang sudah ada. Pada tahap ini pula kita akan mencari poin-poin dimana letak titik kelemahan tersebut. Sehingga kita akan mengetahui apakah rancangan JAMU ROMANTIS (Jemuran Pakaian Otomatis) ini perlu tambahan sistem dalam pengembangannya.
3.2 Perencanaan Desain Alat
Secara garis besar rancangan pada sistem jemuran pakaian otomatis adalah sebagai berikut:

 (
Rel Jemuran
) (
Mikrokontroler
) (
Sensor Cahaya
)
 (
Motor DC
)
 (
Sensor Hujan
)

 (
Baterai (Aki)
)

Gambar 6: Blog Rancangan Komponen
Penjelasan dari blog rancangan sistem tersebut adalah untuk menjalankan actuator, sensorhujan mendeteksi ada atau tidaknya air yangditerima oleh sensor hujan sedangkan sensor cahaya mendeteksi intensitas cahaya. Apabila sensor hujanmendeteksi adanya air atau sensor cahaya mendeteksi intensitas cahaya yang berkurang (cuaca mendung), maka rangkaian sensor akanmemberi perintah pada mikrokontroller untukmenghidupkan motor yang akan menggerakanjemuran masuk ruangan. Setelah jemuran masuk,motor akan berhenti dengan sendiri saat microswitchyang dipasang pada ujung rel jemuran tersentuh olehjemuran.Apabila sensor tidak mendeteksi adanya air atau intensitas cahaya sudah kembali normal (cuaca tidak mendung),maka sensor akan memberi perintah padamikrokontroller untuk menghidupkan motor yangakan menggerakan jemuran keluar ruangan. Motorakan berhenti dengan sendiri apabila jemuran sudahkeluar dari dalam ruangan setelah microswitch tersentuh oleh rel jemuran.
3.3 Pelaksanaan Program
Dari uraian permasalahan dan tujuan di atas serta dari hasil evaluasi dan pengamatan terhadap permasalahan yang dihadapi masyarakat dalam proses penjemuran pakaian dan solusi atau teknologi yang sudah pernah, Kita akan membuat suatu alat atau piranti penjemuran pakaian praktis dan efisien yaitu JAMU ROMANTIS (Jemuran Pakaian Otomatis) yang dapat membantu masyarakat dalam proses penjemuran pakaian.

3.4 Evaluasi Pelaksanaan Program 
Dalam tahap ini dilakukan evaluasi hasil dari pelaksanaan program dan akan dilakukan pembenahan serta pengembangan yang diperlukan agar menghasilkan sebuah piranti yang benar-benar bermanfaat praktis dan efisien. Dalam tahap terakhir ini evaluasi akan dilakukan secara menyeluruh mulai dari awal hingga akhir. Pengecekan tiap komponen serta pengidentifikasian sistem yang bekerja untuk selanjutnya akan dilakukan pengembangan.

BAB 4. BIAYA DAN JADWAL KEGIATAN

4.1 Anggaran Biaya
Rekapitulasi anggaran biaya
	No
	Jenis Pengeluaran
	Jumlah

	1
	Peralatan Penunjang
	Rp 1.000.000,00

	2
	Bahan Habis Pakai
	Rp 2.860.000,00

	3
	Perjalanan
	Rp    720.000,00

	4
	Lain-lain
	Rp 1.100.000,00

	Jumlah
	Rp 5.680.000,00



Tabel 1. Ringkasan Anggaran Biaya PKM-KC

4.2 Jadwal Kegiatan
Kegiatan dalam membuat JAMU ROMANTIS dilaksanakan selama 4 bulan. Berikut susunan jadwalnya:
	NO
	Jenis Kegiatan
	Bulan

	
	
	1
	2
	3
	4

	1
	Persiapan
	· 
	· 
	
	

	
	a. Observasi
	· 
	
	
	

	
	b. Perencanaan sistem kerja alat
	· 
	
	
	

	
	c. Perencanaan desain alat
	· 
	· 
	
	

	2
	Pengadaan alat dan bahan
	· 
	· 
	
	

	3
	Pembuatan alat
	
	· 
	· 
	

	4
	Pengujian alat
	
	
	· 
	· 

	



Tabel 2. Jadwal Kegiatan




DAFTAR PUSTAKA

Gunawan , Budi.2012. Artikel Komponen Teori Elektronika Akses di laman: http://elektronika-dasar.web.id/teori-elektronika/prinsip-kerja-motor-dc/pada tanggal 2 September 2015 pukul 20.00 WIB.
Kurniawan. 2008. Macam Macam Sensor Akses di laman: http://x sensor232.blogspot.co.id/2008/11/sensor.htmlpada tanggal 1 September 2015 pukul16.00 WIB.
Kuswoyo, Anton. 2013. Sensor Cahaya Akses di laman: http://ilmuins trumentasi.blogspot.co.id/2013/03/ldr-light-dependent -resistor.htmlpada tanggal 1 September 2015 pukul 16.30 WIB.
Setiawan, Ahmad. 2013. Sensor Air Hujan Akses di laman: http://www.cara tekno.com/2014/05/cara-membuat-sensor-air-hujan-sederhana. html pada tanggal 2 September pukul 21.00 WIB. 
Wijanarko, Bambang. 2012. Mikrokontroler Akses di laman: http://www. kajianpustaka.com/2012/10/mikrokontroller-at89c51-arsitektur-dan .html pada tanggal 3 September 2015 pukul 14.00 WIB.
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[image: ]Biodata Anggota I
A.    Identitas Diri
	1    1
	Nama Lengkap
	Wahyu Prakoso

	2
	Jenis Kelamin
	Laki – Laki

	3
	Program Studi
	Pendidikan Teknik Informatika dan Komputer

	4
	NIM
	5302415028

	5
	Tempat dan Tanggal Lahir
	Semarang, 15 April 1997

	6
	E-mail
	mr.wahyuprakoso@gmail.com

	7
	Nomor Telepon/HP
	085643044009



B.    Riwayat Pendidikan
	
	SD
	SMP
	SMA

	Nama Institusi
	SD N LARANGAN
	SMP N 2 KEMBARAN
	SMK N 1 PURWOKERT0

	Jurusan
	-
	-
	RPL

	Tahun Masuk-Lulus
	2003-2009
	2009-2012
	2012-2015



C.Pemakalah Seminar Ilmiah (Oral Presentation)
	NO
	Nama Pertemuan Ilmiah/Seminar
	Judul Artikel Ilmiah
	Waktu dan Tempat

	
	
	
	



D.Penghargaan dalam 10 tahun Terakhir (dari pemerintah, asosiasi atau institusi lainnya)
	NO
	Jenis Penghargaan
	Institusi Pemberi Penghargaan
	Tahun

	
	
	
	



Semua data yang saya isikan dan tercantum dalam biodata ini adalah benar dan dapat dipertanggungjawabkan secara hukum. Apabila di kemudian hari ternyata dijumpai ketidak-sesuaian dengan kenyataan, saya sanggup menerima sanksi.Demikian biodata ini saya buat dengan sebenarnya untuk memenuhi salah satu persyaratan dalam pengisian Hibah PKM Karsa Cipta.

Semarang, 6 Oktober 2015
Pengusul,
[image: ]




(Wahyu Prakoso)
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Lampiran 2. Justifikasi Anggaran Kegiatan

1. Peralatan Penunjang
	Material
	Justifikasi Pemakaian
	Kuantisas
	Harga Satuan
	Jumlah

	Buku Elektronika
	Buku panduan
	3 buah
	100.000
	Rp 300.000

	Gergaji besi

	Pemotongan pipa besi
	1 buah
	50.000
	Rp   50.000

	Solder
	Menyolder rangkaian
	1 buah
	150.00
	Rp 150.000

	Toolset
	Merakit rangkaian
	1 set
	500.000
	Rp 500.000

	Sub Total
	Rp 1.000.000



2. Bahan Habis Pakai
	Material
	Justifikasi Pemakaian
	Kuantitas
	Harga Satuan
	Jumlah

	Pipa besi ukuran 3 inchi 
	Komponen
	4buah
	75.000
	Rp 300.000

	Sensor cahaya LDR
	Komponen
	10 buah
	15.000
	Rp   150.000

	Sensor hujan 
	Komponen
	10 buah
	35.000
	Rp350.000

	Motor DC
	Komponen
	2 buah
	300.000
	Rp   600.000

	Pipa besi ukuran  1 inchi
	Komponen
	2 buah
	25.000
	Rp      50.000

	Rangkain Mikrokontroller
	Komponen
	2 buah
	400.000
	Rp800.000

	Baterai (accu)
	Komponen
	1 buah
	300.000
	Rp300.000

	Kabel
	Komponen
	30 meter
	5.000
	Rp150.000

	Pipa besi ukuran 1,5 inchi
	Komponen
	2 buah
	30.000
	Rp      60.000

	Saklar microswitch
	Komponen
	4 buah
	25.000
	Rp100.000

	Sub Total
	Rp 2.860.000



3. Perjalanan
	Material
	Justifkasi Pemakaian
	Kuantitas
	Harga Satuan
	Jumlah

	Pra Kegiatan
	Membeli alat dan bahan
	4 orang
	80.000
	Rp 320.000

	Pelaksanaan kegiatan
	Transportasi selama melaksanakan kegiatan
	4 orang
	100.000
	Rp 400.000

	Sub Total
	Rp 720.000




4. Lain – lain 
	Material
	Justifikasi Pemakaian
	Kuantitas
	Harga Satuan
	Jumlah

	Sewa kamera digital
	Dokumentasi
	1 buah
	200.000
	Rp 200.000

	Kertas Kuarto A4 80 gram
	Pembuatan Laporan
	1 rim
	150.000
	Rp 150.000

	Tinta Printer
	Mencetak
	3 pack
	50.000
	Rp 150.000

	Penggandaan dan jilid laporan
	Dokumentasi
	4 kali
	50.000
	Rp 200.000

	Pulsa
	Komunikasi
	4 orang
	100.000
	Rp 400.000

	Sub Total
	Rp 1.100.000







Lampiran 3. Susunan Organisasi Tim Kegiatan dan Pembagian Tugas
	No
	Nama/NIM
	Program Studi
	Bidang Ilmu
	Alokasi waktu (jam/minggu)
	Uraian Tugas

	1

	Agung Santoso / 5202415002
	Pendidikan Teknik Otomotif
	Teknik
	14 jam / minggu
	Survei material pembuatan proposal,Koordinator pelaksana, Perizinan.

	2
	Wahyu Prakoso / 5302415028
	Pendidikan Teknik Informatika dan Komputer
	Teknik
	14 jam / minggu
	Survei material pembuatan proposal, Desain rangkaian, Pelaksana program.

	2
	Ali Nur Fathoni / 5301413082
	Pendidikan Teknik Elektro
	Teknik
	14 jam / mingu
	Survei material pembuatan proposal, Desain rangkaian, Pelaksana program

	3
	Ali Munawar / 5112412005
	Teknik Arsitektur
	Teknik
	14 jam / minggu
	Survei material pembuatan proposal, Desain produk, Pelaksana program.
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Lampiran 5. Gambaran Teknologi yang Hendak Diterapkembangkan



 (
Sensor LDR
)
 (
Microcontrollere
) (
Sensor hujan
)
 (
Rel  penjemur
) (
Microswitch
)[image: ]

Secara umum gambaran sistem kerja dari jamu romantis adalah ketika terjadi hujan atau cuaca mendung sensor hujan dan sensor cahaya akan mendeteksi cuaca tersebut, kemudian mengirim data ke microcontroller untuk diolah kemudian akan dikirimkan lagi menuju motor DC untuk menggerakan rel penjemur ke sisi kanan sampai rel penjemur menyentuh microswitch dan motor DC berhenti berputar. Sebaliknya ketika tidak terjadi hujan dan cuaca tidak mendung sensor hujan dan sensor LDR akan mendetsi keadaan tersebut dan mengirimnya ke microcontroller untuk diolah dan kemudian dikirimkan datanya menuju motor DC untuk menggerakan rel penjemur menuju ke arah kiri sampai rel penjemur menyentuh microswitcch dan motor DC berhemti berputar.
ix
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2. Bidang Kegiatan

(9'S)

PENGESAHAN PKM-
: JAMU ROMANTIS “Jemuran

Judul Kegiatan

Ketua Pelaksana Kegiatan
a. Nama Lengkap

b. NIM

c. Jurusan
d. Universitas/Institut/Politeknik
e. Alamat Rumah dan No Tel./HP

f. Alamat email

4. Anggota Pelaksana Kegiatan/Penulis :

Dosen Pendamping

a. Nama Lengkap dan Gelar

b. NIDN

c. Alamat Rumah dan No Tel./HP

Biaya Kegiatan Total

a. Dikti

b. Sumber lain

Jangka Waktu Pelaksanaan

Menyetujui,

- Ketua Jurusan Teknik Mesin
- Universitas Negeri Semarang

1Y : N

/

N

AV /
Dr. B%mbang_,B;udi Raharjo M.Si.

NIP.196012171986011001

Karsa Cipta

Pakaian Otomatis

: PKM-KC

: Agung Santoso

15202415002

: Teknik Mesin

: Universitas Negeri Semarang
: Penyarang RT 03 RW 04 Kec.

Sidareja Kab. Cilacap /
087719702143

: santosoagung1997@gmail.com

3 orang

: Drs. Masugino M.Pd.
10021075204
: Menoreh Tengah VIII/27-

Semarang-Jawa Tengah-50326 /
0816488592

: Rp 5.680.000

: 4 bulan

Semarang, 6 Oktober 2015

Ketua Pelaksana Kegiatan
.
2

Agung Santoso

NIM.5202415002
Dosen Pendamping
Vs /
//'{ 17 (

Vi
f Coi)

D-}' Masugiflo MLPd.
NIDN. 0021075204
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LAMPIRAN LAMPIRAN
Lampiran 1. Biodata Ketua, Anggota dan Dosen Pembimbing
Biodata Ketua

A. ldentitas Diri

1 | Nama Lengkap Agung Santoso
2 | Jenis Kelamin Laki — Laki
3 | Program Studi Pendidikan Teknik Otomotif
4 |NIM 5202415002
5 | Tempat dan Tanggal Lahir Cilacap, 26 Mei 1997
6 | E-mail santosoagung1997@gmail.com
7 | Nomor Telepon/HP 087719702143
B. Riwayat Pendidikan
SD SMP SMA
Nama Institusi SDN SMP N 1 SMK N
PENYARANG | SIDAREJA | KARANGPUCUNG
01
Jurusan - Teknik Kendaraan
Ringan
Tahun Masuk-Lulus | 2003-2009 2009-2012 | 2012-2015
C. Pemakalah Seminar Ilmiah (Oral Presentation)
NO | Nama Pertemuan Ilmiah / | Judul Artikel Ilmiah Waktu dan
Seminar Tempat
Launching EneRC Academy | Pengenalan PKM 13-10-15
Gedung Dekanat
FT Lantai 3

D. Penghargaan dalam 10 tahun Terakhir (dari pemerintah, asosiasi atau
institusi lainnya)

NO

Jenis Penghargaan

Institusi Pemberi Penghargaan

Tahun

Semua data yang saya isikan dan tercantum dalam biodata ini adalah benar dan
dapat dipertanggungjawabkan secara hukum. Apabila di kemudian hari ternyata
dijumpai ketidak-sesuaian dengan kenyataan, saya sanggup menerima sanksi.
Demikian biodata ini saya buat dengan sebenarnya untuk memenuhi salah satu
persyaratan dalam pengisian Hibah PKM Karsa Cipta.

Semarang, 6 Oktober 2015
Pengusul,

S

(Agung Santoso)
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LAMPIRAN LAMPIRAN
Lampiran 1. Biodata Ketua, Anggota dan Dosen Pembimbing
Biodata Ketua

A. ldentitas Diri
1 | Nama Lengkap Agung Santoso
2 | Jenis Kelamin Laki — Laki
3 | Program Studi Pendidikan Teknik Otomotif
4 |NIM 5202415002
5 | Tempat dan Tanggal Lahir Cilacap, 26 Mei 1997
6 | E-mail santosoagung1997(@gmail.com
7 | Nomor Telepon/HP 087719702143
B. Riwayat Pendidikan
SD SMP SMA
Nama Institusi SDN SMP N 1 SMK N
PENYARANG | SIDAREJA | KARANGPUCUNG
01
Jurusan - - Teknik Kendaraan
Ringan
Tahun Masuk-Lulus | 2003-2009 2009-2012 | 2012-2015
C. Pemakalah Seminar Ilmiah (Oral Presentation)
NO | Nama Pertemuan Ilmiah / | Judul Artikel [Imiah Waktu dan
Seminar Tempat
Launching EneRC Academy | Pengenalan PKM 13-10-15
Gedung Dekanat
FT Lantai 3

D. Penghargaan dalam 10 tahun Terakhir (dari pemerintah, asosiasi atau

institusi lainnya)

NO

Jenis Penghargaan

Institusi Pemberi Penghargaan

Tahun

Semua data yang saya isikan dan tercantum dalam biodata ini adalah benar dan
dapat dipertanggungjawabkan secara hukum. Apabila di kemudian hari ternyata
dijumpai ketidak-sesuaian dengan kenyataan, saya sanggup menerima sanksi.
Demikian biodata ini saya buat dengan sebenarnya untuk memenuhi salah satu
persyaratan dalam pengisian Hibah PKM Karsa Cipta.

Semarang, 6 Oktober 2015
Pengusul,

(&“&(&

(Agung Santoso)

vi
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Biodata Anggota I

A. Identitas Diri
1 | Nama Lengkap Wahyu Prakoso 7
2 | Jenis Kelamin Laki — Laki
3 | Program Studi Pendidikan Teknik Informatika dan Kompvuter
4 | NIM 5302415028
5 | Tempat dan Tanggal Lahir Semarang, 15 April 1997
6 | E-mail mr.wahyuprakoso@gmail.com
7 | Nomor Telepon/HP 085643044009

B. Riwayat Pendidikan

SD SMP SMA
Nama Institusi SDN SMP N2 SMK N 1

LARANGAN | KEMBARAN PURWOKERTO0

Jurusan

- - RPL

Tahun Masuk-Lulus

2003-2009 2009-2012 2012-2015

C.Pemakalah Seminar Ilmiah(Oral Presentation)

NO

Nama Pertemuan Ilmiah/Seminar | Judul Artikel Ilmiah | Waktu dan Tempat

D.Penghargaan dalam 10 tahun Terakhir (dari pemerintah, asosiasi atau

institusi lainnya)

NO | Jenis

Penghargaan

Institusi Pemberi Penghargaan | Tahun

Semua data yang saya isikan dan tercantum dalam biodata ini adalah benar dan
dapat dipertanggungjawabkan secara hukum. Apabila di kemudian hari ternyata

dijumpai

ketidak-sesuaian dengan kenyataan, saya sanggup menerima

sanksi.Demikian biodata ini saya buat dengan sebenarnya untuk memenuhi salah
satu persyaratan dalam pengisian Hibah PKM Karsa Cipta.

Semarang, 6 Oktober 2015
Pengusul,

(Wahyu Prakoso)
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Biodata Anggota II
A. ldentitas Diri

1 | Nama Lengkap Ali Nur Fathoni
2 | Jenis Kelamin Laki — Laki
3 | Program Studi Pendidikan Teknik Elektro
4 |NIM 5301413082
5 | Tempat dan Tanggal Lahir Boyolali, 22 Maret 1994
6 | E-mail Ali_nur55@yahoo.co.id
7 | Nomor Telepon/HP 085773711337
B. Riwayat Pendidikan
SD SMP SMA
Nama Institusi SDN 1 SMP N 1 SMK N 2 Salatiga
Tumang Cempogo
Jurusan - - Teknik Audio
Vidio

Tahun Masuk-Lulus | 2000 - 2006

2006 —-2009 2009 -2012

C. Pemakalah Seminar IImiah (Oral

Presentation)

NO Nama Pertemuan Ilmiah / Judul Artikel Waktu dan
Seminar IImiah Tempat
1 Workshop EneRC Academy Pengenalan PKM 14-09-2013
Graha
Cendekia FT

D. Penghargaan dalam 10 tahun Terakhir (dari pemerintah, asosiasi atau

institusi lainnya)

Penghargaan

NO | Jenis Institusi Pemberi Penghargaan

Tahun

Semua data yang saya isikan dan tercantum dalam biodata ini adalah benar dan
dapat dipertanggungjawabkan secara hukum. Apabila di kemudian hari ternyata
dijumpai ketidak-sesuaian dengan kenyataan, saya sanggup menerima sanksi.
Demikian biodata ini saya buat dengan sebenarnya untuk memenuhi salah satu
persyaratan dalam pengisian Hibah PKM Karsa Cipta.

Semarang, 6 Oktober 2015

Pengusul,

o2

( Ali Nur Fathoni )

viii
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Biodata Anggota I11

A. Identitas Diri
1 | Nama Lengkap Ali Munawar
2 | Jenis Kelamin Laki — Laki
3 | Program Studi Teknik Arsitektur
4 | NIM 5112412005
5 | Tempat dan Tanggal Lahir Grobogan, 20 Mei 1994
6 | E-mail almuna2017@gmail.com
7 | Nomor Telepon/HP 085727814991
B. Riwayat Pendidikan
SD SMP SMA
Nama Institusi SDN 4 MTs Pa MAN Purwodadi
Sambirejo Sunniyyah selo
Jurusan - - IPA
Tahun Masuk-Lulus 2000-2006 2006-2009 2009-2012
C. Pemakalah Seminar Ilmiah (Oral Presentation)
NO | Nama Pertemuan Ilmiah/Seminar | Judul Artikel Ilmiah | Waktu dan Tempat

D. Penghargaan dalam 10 tahun Terakhir (dari pemerintah, asosiasi atau
institusi lainnya)

NO

Jenis
Penghargaan

Institusi Pemberi Penghargaan

Tahun

Semua data yang saya isikan dan tercantum dalam biodata ini adalah benar dan
dapat dipertanggungjawabkan secara hukum. Apabila di kemudian hari ternyata
dijumpai ketidak-sesuaian dengan kenyataan, saya sanggup menerima sanksi.
Demikian biodata ini saya buat dengan sebenarnya untuk memenuhi salah satu
persyaratan dalam pengisian Hibah PKM Karsa Cipta.

Semarang, 6 Oktober 2015

Pengusul,

\

4

‘[,i

()

\/
N\

LAAA
il

(Ali Munawar)
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Biodata Dosen Pembimbing
A. Identitas Diri

FPTK/JPTK Se-Indonesia

FPTK/JPTK

1| Nama Lengkap Drs. Masugino M.Pd.
2 | Jenis Kelamin Laki-laki
3 | Program Studi Asal Pendidikan Teknik Mesin — S1
4 | NIDN 0021075204
5 | Tempat dan Tanggal Lahir Boyolali, 21 Juli 1952
6 | E-mail masugino_tm(@staff.unnes.ac.id
7 | Nomor Telepon/HP 08164885922
B. Riwayat Pendidikan
Sarjana Muda S1 S2
Nama Institusi IKIP Surakarta | IKIP Yogyakarta | Universitas Negeri Semarang
Jurusan Mesin Teknik Mesin Manajemen
Tahun Masuk-Lulus | 1971-1975 1977-1979 2005-2007
C. Pemakalah Seminar Ilmiah (Oral Presentation)
NO | Nama Pertemuan Judul Artikel Ilmiah Waktu dan Tempat
IImiah/Seminar
1 Forum Komunikasi Strategi Pengembangan 8 Februari 2010

2 Seminar Nasional Fisika
2012

ModelMocro Teaching untuk
Pengembangan Calon Guru

6 Oktober 2012

D. Penghargaan dalam 10 tahun Terakhir (dari pemerintah, asosiasi atau

institusi lainnya)

NO | Jenis Penghargaan

Institusi Pemberi Penghargaan

Tahun

Semua data yang saya isikan dan tercantum dalam biodata ini adalah benar dan
dapat dipertanggungjawabkan secara hukum. Apabila di kemudian hari ternyata
dijumpai ketidak-sesuaian dengan kenyataan, saya sanggup menerima sanksi.
Demikian biodata ini saya buat dengan sebenarnya untuk memenuhi salah satu
persyaratan dalam pengisian Hibah PKM Karsa Cipta.

Semarang, 6 Oktober 2015
Dosen Pembimbi

( Drs. Masugino M.Pd )
NIP. 195207211980121001
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Lampiran 4. Surat Pernyataan Ketua Pelaksana
& KEMENRISTEK DIKTI REPUBLIK INDONESIA
\ ( UNIVERSITAS NEGERI SEMARANG
U Gedung H: Kampus Sekaran-Gunungpati-Semarang 50229
Pembantu Rektor Bidang Kemahasiswaan, email:
UNNES St
pr3@unes.ac.id, Telp/Fax(024) 8508003

SURAT PERNYATAAN KETUA PELAKSANA

Yang bertanda tangan di bawah ini:

Nama : Agung Santoso

NIM 15202415002

Program Studi : Pendidikan Teknik Otomotif
Fakultas : Teknik

Dengan ini menyatakan bahwa peoposal PKM KARSA CIPTA saya dengan
judul: JAMU ROMANTIS ¢“JEMURAN PAKAIAN OTOMATIS”
SEBAGAI ALAT PENJEMUR PAKAIAN OTOMATIS

Yang diusulkan untuk tahun anggaran 2015 bersifat original dan belum pernah
dibiayai oleh lembaga atau sumber dana lain. Bilamana dikemudian hari
ditemukan ketidaksesuaian dengan pernyataan ini, maka saya bersedia dituntut
dan diproses sesuai dengan ketentuan yang berlaku dan mengembalikan seluruh
biaya penelitian yang sudah diterima ke kas negara. Demikian pernyataan ini
dibuat dengan sesungguhnya dan dengan sebenar-benarnya.

Semarang, 7 Oktober 2015

Mengetahui,
Pembantu Rektor Yang menyatakan,
Bidang kemahasiswaan Ketua

TEMPEL_
e

L

I9AADE4000

/ 1 RIBURUPIAH
> &€
3 \ ijﬁyﬁangﬁ/'udi Raharjo M.Si.) (Agung Santoso)

NIP$96012171986011001 NIM: 5202415002
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PENGESAHAN PKM-Karsa Cipta

1. Judul Kegiatan

2. Bidang Kegiatan
3. Ketua Pelaksana Kegiatan
a. Nama Lengkap
b. NIM
c. Jurusan
d. Universitas/Institut/Politeknik
e. Alamat Rumah dan No Tel./HP
f. Alamat email
4. Anggota Pelaksana Kegiatan/Penulis :
5. Dosen Pendamping
a. Nama Lengkap dan Gelar
b. NIDN
c. Alamat Rumah dan No Tel./HP
6. Biaya Kegiatan Total
a. Dikti
b. Sumber lain
7. Jangka Waktu Pelaksanaan

Menyetujui,
Ketua Jurusan Teknik Mesin
Unijversitas Negeri Semarang

DE M. thﬁmaedi M.Pd
NIP:196209131991021001

iy N /
Dr. Bambang Budi Raharjo M.Si.

NIP.196012171986011001

: JAMU ROMANTIS “Jemuran
Pakaian Otomatis

: PKM-KC

: Agung Santoso
15202415002

: Teknik Mesin
: Universitas Negeri Semarang

: Penyarang RT 03 RW 04 Kec.
Sidareja Kab. Cilacap /
087719702143

: santosoagung1997@gmail.com

3 orang

: Drs. Masugino M.Pd.

: 0021075204

: Menoreh Tengah VIII/27-
Semarang-Jawa Tengah-50326 /
0816488592

: Rp 5.680.000

: 4 bulan
Semarang, 6 Oktober 2015

Ketua Pelaksana Kegiatan
<4\\§/\
\ N

Agung Santoso
NIM.5202415002

ping

Dos/cn\Bend

NIDN. 0021075204




